
 چکیده

های سازی تشخیص موقعیتر قدرتمند برای خودکارعنوان یک ابزاتوانند بههای نظارت تصویری میدوربین

طح امنیتی و حفاظتی سمنظور افزایش های مناسب بهگیریمختلف و کمک به ماموران امنیتی جهت تصمیم

-یدها در محیطها و افزایش ناامنی و تهدافزاری این سیستمهای سختهمچنین کاهش هزینه. بکارگرفته شوند

ساس نیاز به ، سبب افزایش احها و غیرهها، سینماها، مراکز خرید، ورزشگاهگاههای عمومی مانند فرود

، نبود هاز نیروی انسانی، به دلیل تعداد زیاد دوربینافاده های نظارتی خودکار شده است. چرا که استسیستم

عات کافی از ، نداشتن اطلاشناخت کافی افراد از رفتارها و اشیاء مشکوک، هزینه بالا، خستگی ودقت پایین

 تواند باشد.، چندان کارامد و مطمئن نمیمحیط و سایر موارد

، افراد و هادر شناسایی تهدیدهای بالقوه و تشخیص رفتارتواند به عوامل امنیتی سیستم نظارت تصویری می

، بسیار ت نظارتهای مورد نظر جهکه اکثر مکاناشیاء مشکوک کمک شایانی نماید. اما از آنجایی

وجوش که دارای های پرجنبنه، بررسی و تشخیص در صحوجوش و شلوغ و پرترافیک هستندپرجنب

 شوند.های این کار محسوب میالشباشند یکی از چازدحام بالایی می

های تشخیص اشیاء رها شده و برداشته شده مشکوک به صورت بلادرنگ به بررسی روش نامه،در این پایان

رها شده مشکوک و  ها در دنباله تصاویر و تمایز اشیاءهای نظارتی و تشخیص رویداددر تصاویر دوربین

زمینه و مدل فیزیولوژیکی های تفریق پسعادی پرداخته شده است. مدل پیشنهادی ارائه شده، بر اساس روش
1HMAX 2006های دادهباشد که بر روی پایگاهمیPETS و LIDS-i   آزمایش و بررسی شده است. میزان

تشخیص  زمینه مخلوط گاؤسی برایاز پسسازی با استفاده بهبود روش پیشنهادی در مقایسه با روش مدل
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